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MOdE' «Truck UGM-11» DEU Modell «Lastkraftwagen UGM-11». FRA Modéle «Camion UGM-11», POL Model «Samochéd ciezarowy UGM-11».

. SPA Modelo «Camidén UGM -11». ITA Modello «Camion UGM-11». TUR «UGM-11 kamyon» modeli.
MO,EI,EJ'I b «BaHTaxiska UGM-11» RUS Mogenk «Ipysoeuk UGM-11». KOR « E3 UGM-11.» CHI « FZFEUGM-11» & H
Assembly instructions DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d'assemblage. POL Instrukcja montazu. SPA Instrucciones de montaje.

P ioni di io. imat. .KOR ZZ| MM, cHI i
|HCTp\/KLI,IFI 3i CKNaaaHHA ITA lIstruzioni di montaggio. TUR Kurulum talimati. RUS MHcTpyKuma no cbopke 2 AEAM EHEEEA S



UKR

IHCTPYKUiA 3i CKNagaHHA:
BUTArHITE 3 AOLWKKW NO3HaYeHi

Ha cxemi aeTani. Hamaraiireca

iX He 3namatu. AKWo AeTans

He BUMMaETbCA, HaaCiviTh
nepeMunyKkK Hoxkem. KoHCTpyKUif
36upaeteca 6e3 kneto. Y pasi
BUHWKHEHHA TPYAHOLW,IB 3
NpPOTAryBaHHAM 3yB0OYMCTKM (BiCi)
B OTBIp NOTPITb 3yBoUMCTKY 06
3BMYAIHY CBIYKY. TAKOXK MOMKHa
3MacTUTK CBIYKOIO BCi aeTani
MEXaHi3My, O pyXatoTbeA, Wob
3MEHLUUTK TepTA NpY obepTaHHi.

TUR

Kurulum talimat:

Semada isaretlenen parcalari
tahtadan cikarin. Kinlmamasina
dikkat ediniz. Parga ¢ikarilmiyorsa
baglanti yerleri bigakla kesiniz.
Konstruksyon, yapistirici kull-
anmadan yapilmaktadir. Tahta
dingilini (kiirdan) deligin igine
yerlestirmede zorluk cekiyor-
saniz dnceden dingile veya
parcalara mum siriintz. Hareketli
pargalarin daha iyi kaymasi igin
kurulum sirasinda pargalara mum
siruinuz.
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Assembly Instructions:

Remove model parts from the
hanger board as illustrated
below. Careful not to break
parts. If a part does not remove
easily, carefully cut it out with a
knife. This model is intended for
self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles,
try waxing them with a regular
candle. All moving parts can also
be waxed during assembly to
reduce friction when operating
the model.

RUS

MHcTpyKumAa no cbopke:
BbIHMMaTE U3 AOCKK
0603HaYeHHbIE Ha CXeme AeTanu.
CTapaWTech UX He CNo0MaTb.

Echu petanb He n3Bnekaercs,
HaApeMbLTe NEPEMBIYKU HOMOM.
KoHcTpyKuma cobupaerca bes
Knea. ECv BO3HUKAW TPYAHOCTU
C YCTaHOBKOW JEPEBAHHOM OCH,
nepes ycTaHOBKOM NoTpute
Aetanu 06 0bbI4HYO CcBeYy.

LN NyuWero CKoNbKeHUs
CMa3blBaiTe ABMKYLLMECA AeTanu
MexaHW3ma 06bI4HOW CBEYOW BO
Bpems cOopKu.

DEU

Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angege-
benen Teile aus der Platte her-
ausnehmen. Versuchen Sie bitte
diese nicht zu brechen. Wenn sich
ein Teil nicht herausnehmen lasst,
schneiden Sie die Stege mit dem
Messer leicht an. Das Modell wird
ohne Klebstoffe zusammenge-
baut. Lasst sich eine Achse nur
schwer in eine Offnung einfiihren,
reiben Sie diese mit einer Kerze
etwas ein. Fir besseres Gleiten
schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.
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FRA

Notice d’assemblage:

Faites sortir de la planche les
pieéces comme indiquées sur le
schéma. Tachez de ne pas les
casser. Si la piéce ne sort pas,
incisez les collages/fixations avec
un couteau. La construction est a
assembler sans colle. Si il est diffi-
cile d’introduire I'axe en bois dans
I'orifice, frottez au préalable I'axe
ou les piéces contre une bougie.
Pour améliorer le glissement,
traitez les piéces de frottement
mobiles du mécanisme avec une
bougie au cours d'assemblage.

CHI
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POL

Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciagaj z deseczki
wskazane w schemacie detale,
starajac sie nie potamac ele-
mentow. Jesli detal nie poddaje
sie, podetnij wigzadta nozem.
Konstrukcje sktada sie bez kleju.
Jesli napotkasz trudnosci z insta-
lacjg drewnianej osi w otworze,
potrzyj na poczatku o$ lub detale
o woskowa swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykta swieca podczas montazu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas
marcadas en el esquema. Trate
de no romperlas. Si una pieza

no se saca, haga una incisidn. La
construccion va sin pegamen-
to. Si tiene dificultades con la
instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el eje
o las piezas contra una vela. Para
un mejor deslizamiento, lubrique
durante el montaje las piezas
moviles del mecanismo con una
vela coman.

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio i particolari
indicati nello schema. Fare
attenzione a non romperli. Se un
particolare non si stacca, tagliare
delicatamente gli elementi di
collegamento con un coltello.
L'assieme viene realizzato senza
colla. In caso di difficolta nell’in-
serimento di un perno in legno,

& necessario sfregare il perno o il
particolare con un po’ di cera. Per
uno scorrimento migliore incerare
le parti mobili del meccanismo
durante l'assemblaggio.

UKR YBara! ENG Warning! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucion!
ITA Attenzione! TUR Dikkat! RUS BHumanme! KOR 2|1 CHI & !

QICHIEE | L83y

UKR He nignantosatu! ENG Do not use a lighted candle! DEU Nicht an-
ztinden! FRA Ne pas briler! POL Nie podpalaé! SPA jNo encender!

ITA Non dare fuoco! TUR Yakmayiniz! RUS He nogxurate! KOR £ 0|
2 Z8 O|85tX| OtMIR! cHI B SKR , FAOFIE R !

UKR O6epexHo! loctpi getani! ENG Caution! Axles have sharp points!
DEU Vorsicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines piéces sont poin-
tues! POL Ostroznie! Ostre czesci! SPA jAtencién! Piezas afiladas!

ITA Attenzione! Particolari appuntiti! TUR Dikkat! Keskin parcalar!

RUS OctopoxHo! Octpble aetanu! KOR 2| B £t £ 2 0f 0| 5HAl
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UKR YmoBHi no3Ha4yeHHs. ENG Symbols. DEU Legende. FRA Légende. POL Oznaczenia umowne. SPA Ley-
enda. ITA Legenda. TUR Kararlastirilan isaretler. RUS YcnosHble o603HaueHus. KOR 7| % CHI B#RE X

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTitb geTtanb 38M4aiiHOK CBiYKOH (NOTpiTh 06
cBiuKy). DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez la piéce avec une bougie ordi-
naire (frottez contre la bougie). POL Przesmaruj zwyktg $wieca. SPA Engrase la pieza con una vela comun (frote con
una vela). ITA Incerare il componente (Sfregare con la cera). TUR Par¢aya sade mum surliniiz. RUS CmaskbTe netans
a)\%glgﬂo{icaeqkoﬁ (noTpute 0 ceeury). KOR EA|IE EE20l 2E 2 {d =& 28l TH 2. cHI A EE Mgk
HBw

ENG Break off or cut out. UKR Bignamaiite abo sigpixte. DEU Abbrechen oder Abschneiden.
FRA Coupez ou cassez, POL Odfam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. TUR Kirin veya kesin.
RUS Otnomaiite unu otpeskste. KOR E2FLH & MIS. cHI tI T

ENG Pay attention. Check position of the part. UKR 3sepHiTtb yBary. MepesipTe po3tawysaHHs enemeHTa. DEU Bitte
Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I'élément.

POL Zwréc uwage. Sprawdi lokalizacje elementu. SPA Atencion. Compruebe la situacion del elemento. ITA Prestare
attenzione. Controllare la posizione del componente. TUR Dikkat. Elemanin yerlesimini kontrol ediniz. RUS ObpatuTte
BHUMaHue. MposepbTe pacnonoxenue snementa. KOR W& £ = 2|x[0] FolshM ZEIH FHL. cHIEE | #&

EfHHFENLE

ENG Sand to remove burrs. UKR Buganite 3agupku. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usun zadzi-

ory. SPA Quite las rebabas. ITA Togliere le bave. TUR Capaklari cikartiniz. RUS Ypanute sayceHup!.
KOR 7{Zl B ES OB L. cHI BRER

ENG Parts should rotate (move) easily. UKR [leTans nosrHHa nerko Kpyturtuca (pyxatuca). DEU Das Teil soll sich
leicht drehen (bewegen). FRA La piéce doit tourner (se déplacer) aisément. POL Element powinien tatwo sie krecic
(poruszac sie). SPA La pieza debe ser facil de girar (mover). ITA Il componente deve girare (muoversi) facilmente.
TUR Parca kolayca dénmeli (hareket etmeli). RUS [leTanb AonwHa ferko spalaTthen (apuratoea). KOR 25 0| &

A 2EY = UT T Z2IEH FHKR. cHI ILESHIME B MR (B3 )

ENG Spare parts. UKR 3anacHi getani. DEU Ersatzteile. FRA Piéces de rechange.
POL Czesci zamienne. SPA Piezas de repuesto. ITA Pezzi di ricambio. TUR Yedek parcalar.
RUS 3anacwble getann. KOR 017 S ELICH cHI &R H#

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 3aiiiCHAT aHanoriyHe CKNafaHHA y A3epKanbHOMY
BigobpaxeHHi. DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a I'assemblage
dans le sens opposé (inverse). POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje
similar en imagen especular. ITA Realizzare lo stesso assemblaggio nell'immagine speculare. TUR Ayna yansimasinda
ayni montaj yapiniz. RUS Mpor3secTi aHanoruuHylo c6opKy B 3epkanbHom oTpaxernn. KOR S Y e £ &S CHE

O| T =5 Wo= s FHL. cH EEENFMITHEMNFR

UKR Bicb. ENG Axle. DEU Achse. FRA Axe. POL 0s. SPA Eje. ITA Perno. TUR Dingil. RUS Ock. KOR 5. CHI Hi2&

@ 2mm - 65mm ~
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UKR Lle He geTans KOHCTPYKLT, 8 AOMOMIMKHWIA iIHCTPYMEHT
018 CKnaaaHHA abo BumiptoBaHHA BiacTaHei. ENG This is
not a structural component; it is a tool for measurement
and assembly. DEU Es ist kein Teil der Konstruktion,
sondern ein Hilfselement fir den Zusammenbau oder fiir
das Messen der Abstande. FRA Cette piéce ne fait pas
partie de la construction mais constitue un outil annexe
pour 'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie
detal konstrukeji, a pomocnicze narzedzie dla montazu i
wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccién
sino un instrumento auxiliar para montar o para medir
distancias. ITA Non & un componente del modello, ma
un‘attrezzatura aggiuntiva per il montaggio o il rilievo

delle quote. TUR Yapi pargasi degil. Kurulum yapmak veya
mesafe dlgmek amaciyla kullanilan yardimcr alettir. RUS 310
He [eTa/lb KOHCTPYKLMU, @ BCMOMOTaTebHbIA MHCTPYMEHT
AnA c6opKM UK u3MepeHua paccTosHuii. KOR O] £ &2
ZEg fet 2Eo| ofLT =R AL S5HE {|Ft
EFALICH cHI IR REBRBHMY , RE—HNERE
RKHBITE,

H1l
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ENG The band should be tight. UKR Mymka nosuHHa ByTW HaTArHyTa.
DEU Das Gummi muss gespannt sein. FRA L'élastique doit étre serré.
~ J POL Gumka powinna by¢ naciggnigta. SPA El eldstico debe ser ajusta-

J do. ITA Lelastico deve essere teso a sufficenza. TUR Lastik gerilmis
olmalidir. RUS PeauHKa gonHa BbiTb HaTAaHyTa. KOR T SEHE Zr2d

O Wt oF BFLICt CHI#8 B2 ff AT H R @
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ENG The band should be tight. UKR lymka noswHHa 6yTu
. HaTtarHyta, DEU Das Gummi muss gespannt sein. FRA L'élas-

| tique doit étre serré. POL Gumka powinna by¢ naciggnieta.
SPA El elastico debe ser ajustado. ITA Lelastico deve essere
teso a sufficenza. TUR Lastik gerilmis olmalidir. RUS PesuHka
[O/KHE BbiTb HaTAHyTa, KOR LS HHE &240| L 5Hof &

LICt. CHI #8524
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Mechanical Models

Das Gummi muss gespannt sein. FRA L'élastique doit étre serré. POL Gumka
powinna by¢ naciagnieta. SPA El elastico debe ser ajustado. ITA Lelastico
deve essere teso a sufficenza. TUR Lastik gerilmis olmalidir. RUS Pe3uHka
JOMKHa B6biTb HaTAHyTa. KOR TR EHE Zt2do| HEs{op #FL|Ct
CHI M B2 B AR R
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ENG

Before operating the model:
Gears should be waxed during
assembly and should not have
any burrs. Each gear should be
installed in its proper place,
including the biggest gear of rub-
ber band motor. Bearing spacers
should be free of burrs too.
Gears axes should not stick

out upward or downward out-
side the frames they are sitting
in. See figure. (1)

Important: Do not drive the
model by hand if the mode-
switching lever is set to position
R or when locking lever is
activated.

@

To begin, set the throttle control
lever in horizontal position. See
figure. (2)

Al

v

Spin the system manually several
times by spinning the large gear
by hand. After a few spins the
moving parts will rub down

and the mechanism will start
working more smoothly. See
figure. (3)

Mechanical Models

UKR

NigrotoBKka mogeni o pobotum:
LLlectepHi matoTb ByTM 3malLeHi
Ha eTani CKNagaHHA i He NOBUHHI
MaTu 3aaMpoK. KoXHa WwecTepHA
Mae byTv BCTaHOBNEHA Ha CBOE
MmicLe, BKIKOYHO i3 Hanbinbwotw
LIeCTEPHE T'YMOMOTOPA.
Lainbu niglwimMnHUKa Takox
matoTb byTn bes 3agupok. Oci
WecTepeHb He NOBMHHI cTUpYaTH
Bropy abo BHM3 33 MeKamu
PaMOK, AKi ix 0BMeKyIoTb.
[UBITbCA MaNOHOK.

(1)

Baxknueo: He KaTaiiTe
MOZAE/Nb PYKOIO, AKLLO Baminb
nepeMMKaHHA PeXnmis
BCTAaHOBNEHWIA Y NMONOMEHHA
R 260 KoMK yBIMKHEHUI
CTONOPHWIA BaXiNb.

an

@

Cno4vaTKy BCTAaHOBITb BaXinb
«Apocena» B ropU30OHTaNbHe
NONOMKEHHA. [UBITbCA MANIOHOK.
(2)

A

)

MpokpyTiTh cMCTEMY AeKinbKa
pa3is pykamu, obepratoun
Be/IMKY WwecTepHio. Micna
nepLUmMx AeKiNbKOX 3anyckis
OeTani, Lo pyxarTbea,
NPUTPYTLCA, | MEXAHI3M NOYHe
npautosaTh Kpawe. [usiTbcA
ManHOK. (3)

DEU

Vorbereitung des Modells:

Die Zahnrader sollen wéhrend
des Zusammenbaus geschmiert
werden und keine Grate haben.
Jedes Zahnrad, einschlieRlich des
grollten Zahnrades des Gum-
mimotors, sollen auf jeweiliger
Position eingebaut werden. Die
Lagerscheiben sollen ohne Grate
sein. Die Achsen der Zahnrader
sollen nach oben oder nach
unten die sie begrenzenden Rah-
men nicht iberschreiten. Siehe
Zeichnung. (1)

Wichtig: Rollen Sie das Modell
nicht mit der Hand, wenn der
Gangwahlhebel in Position R
steht oder wenn der Sperrhebel
aktiviert ist.

@

Stellen Sie den Drosselhebel
vorlaufig waagerecht. Siehe
Zeichnung. (2)

%

by

Drehen Sie das System einige
Male mit der Hand, indem Sie
das groBe Getrieberad drehen.
Nach ein paar Inbetriebnahmen
werden sich die drehenden Teile
besser anpassen und der Mech-
anismus wird korrekt arbeiten.
Siehe Zeichnung. (3)

FRA

Préparation du modele a la
marche:

Les pignons doivent étre graissés
au cours de I'assemblage et
doivent étre dépourvus de
bavures. Chaque pignon doit
étre mis a sa place, y compris le
plus gros pignon du moteur en
caoutchouc. Les rondelles du
palier ne doivent pas présenter
de bavures. Les axes des pignons
ne doivent pas dépasser vers le
haut ou vers le bas la limite de
leurs cadres de limitation. Voir la
figure. (1)

Important : Ne faites pas rouler
le modeéle si le levier de change-
ment de mode (régime) est en
position R ou quand le levier de
verrouillage est enclenché.

@)

Au préalable, mettez le levier de
« I'étranglement » en position
horizontale. Voir la figure. (2)

M
\&)

Procédez au virement du
systéme a la main, plus d’une
fois, en faisant tourner le gros
pignon. Au bout de plusieurs
premiéres mises en marche,

les pieces mobiles s'adapteront
en frottant, et le mécanisme
fonctionnera de mieux en mieux.
Voir la figure. (3)

POL

Przygotowanie modelu do
pracy:

Kota zebate muszg by¢ smarow-
ane podczas montazu i nie moga
mie¢ zadzioréw. Kazdy bieg musi
by¢ zainstalowany w miejscu,

w tym najwiekszy bieg ciegta
gumowego. Podktadki tozyska
muszg by¢ wolne od zadziorow.
Osie biegu nie powinny wysta-
wac w gore lub w dét poza gran-
ice ich ramy. Zob. rysunek. (1)

Wazne: Nie popychaj modelu
reka, jesli diwignie przetaczenia
trybdw ustawiono w pozycje

R lub gdy wigczono diwignie
blokady.

)

Ustal najpierw diwignie ,prze-
pustnicy” w pozycji poziomej.
Zob. rysunek. (2)

(%)

Ly

Przewin system kilka razy
rekami, obracajac wielki bieg. Po
kilku pierwszych startach czesci
ruchome dopasujg sie do siebie
i mechanizm zacznie dziata¢
lepiej. Zob. rysunek. (3)

SPA

Preparacion del modelo para
funcionamiento:

Los engranajes deben ser
lubricados durante el montaje y
no deben tener rebabas. Cada
engranaje debe estar instalado
en su lugar, incluyendo el mas
grande engranaje de motor en
goma. Las arandelas de rodam-
ientos deben estar libres de re-
bahas. Los ejes de los engranaje
no deben salir mas alla de su
marco. Ver la figura. (1)

Importante: No mover el mod-
elo con la mano, si la palanca
de cambio de modos esta en la
posicion R o cuando la palanca
de retencion esté activada.

@

Fije primero la palanca del acel-
erador en posicion horizontal.
Ver la figura. (2)

(&)

NS

Haga rodar el sistema varias
veces con la mano girando el
gran engranaje. Después de los
primeros lanzamientos las partes
moviles se acomodaran, y el me-
canismo comenzara a funcionar
mejor. Ver la figura. (3)

ITA

Preparazione del modello per il
funzionamento:

Gliingranaggi devono essere |u-
brificati nella fase di assemblag-
gio e non devono avere bave.
Ogni ingranaggio deve essere
montato al suo posto, compreso
I'ingranaggio pit grande del mo-
tore a elastico. Le rondelle del
cuscinetto devono essere privi
di bave. Gli assi degli ingranaggi
non devono uscire all’'inst o
all’ingiu dalle strutture di allog-
giamento. Vedi la figura. (1)

Importante: Non guidare il mod-
ello a mano, se la leva di selezi-
one é nella posizione R o quando
€ azionata la leva d’arresto.

@

Posizionare preventivamente
la leva dell’acceleratore nella
posizione orizzontale. Vedila
figura. (2)

AN

)

Ruotare il sistema pil volte a
mano, ruotando I'ingranaggio
grande. Dopo le prime prove le
parti in movimento si assestano,
e il meccanismo comincera a
funzionare meglio. Vedi la fig (3).




TUR

Modelin kullamima
hazirlanmasi:

Montaj sirasinda disliler
capaksiz olmali ve dislilere mum
siirlilmelidir. Lastikli motorun en
buyiik dislisi dahil olmak tizere
her disli dogru yere yerlestiril-
melidir.

Yatak rondelalari capaksiz
olmaktadir. Dislilerin dingilleri
sinirlayici gevrelerinin digina (Ust-
ten veya alttan) gikmayacaktir.
Resme bakiniz. (1)

Onemli: Modu degistirme vitesi

R posizyonda iken veya kilitleme
kolu gekilmis vaziyette iken mod-
eli elle hareket ettirmeyin.

)

«Drosel» kolunu 6nceden yatay
yerlestiriniz. Resme bakiniz. (2)

@

Biyiik disliyi dondirerek sistemi
elle birkag kez hareket ettiriniz.
Birkag ilk calistirma provasindan
sonra pargalar birbirine uyar-
lanacak ve mekanizma daha iyi
¢alismaya baglayacaktir. Resme
bakiniz. (3)

RUS

MoproTtoBka mogenu K pabore:
LLlectepHu fonxKHbI BbITb
CMa3aHbl Ha aTane c6opKU U

He AONMHbBI MMETb 3ayCeHLEeB.
Kanan wecrepHs A0M1KHa BbiTb
YCTaHOBNEHA B CBOEM MECTE,
BKAKOYAA camyto BonbLuyio
LWecTepHIO pe3uHoMoTopa.
LLaibbl NoAWMNHMKA LONMHbI
bbITb Be3 3ayceHues. Ocn
LWECTEPEH HE A0/HHbI BbIXOAUTb
BBEPX UM BHU3 3a Npegensl
OrpaHUYMBAIOLIMX MX PAMOK.
CMmoTpUTE pUCYHOK. (1)

BakHo: He KaTaliTe

MOAENb PYKOW, ecnu poblyar
nepekloYeHUsa pesnmoB
YCTaHOBAEH B nonomeHue R
W/ KOTA@ BKKOYEH CTOMOPHbIN
pblyar.

@

MpeaBapuTenbHO YCTAHOBUTE
pbidar «gpoccena» B
TOPU30HTA/IbHOE MONOXKEHME,
CMOTpHTE PUCYHOK. (2)

@D

Nl

MpOKpYTHUTE CUCTEMY HECKONBLKO
pas pykamu, Bpawan 6onbyto
wectepHto. Mocne nepsbIx
HECKO/IbKMX 3anycKoB
ABWKYLLMECa feTanu NpuTpyTca,
1 MEXaHW3M HayHeT paboTtaTb
Aydwe, CMoOTpUTE PUCYHOK. (3)

KOR
MEES T+
7|04
Al
5 ok

HEE
Fqof &
AUes I
7l

_|

L
P AL
ook
A
il

b &%
e

- Tl

02 T [T
e
N
2
on

N

1l
I
A

52

MES ZE M 27RO
x| UALE EF BTt F
SE MEfHM 222 ZH T
S5t x| OhAl 2.

@

A58 Qe AZE Ao B
HE =3 QX2 HEs =
M.

I3 Q=

@)
DRMHeE7IHAA E 2 7o
E &o= o] Al2l|l soiEL
Ct. S50l HEE0| X &
EHAH o B=8H 2&0|
gt

JZ(3) &=

BIZAMES .
TIPSR R T
XBENNE, S ERE
REEEBHUE , SEHRAH
BER A FER., HADED
BARKEH B, SPIERBF
%Fﬁﬁ?ﬁ M. 0E
BE | YT RTLTRERM
BHAEFLTHECE |
EAERFHHIETT,

@

Bl |, FEITIATE TR EN
B. Z0LE(2)

&

AFRyEANE  B2RE
hERE LR, BB B ISR E
HoBRTF  BENMRERINE
HWiziT. 0B (3)




ENG

Winding up the engine:

1) Lock the system with the
locking lever

2) Wind up the rubber band
motor with 15-30 movements
of the lever.

3) Select movement mode: R —
moving backwards, N — running
idle, D —moving forward.

4) Release the locking lever. The
mechanism will start to operate.

TUR

Modelin calistiriimasi:

1) Sistemi kilitleme kolu
yardimiyla bloke ediniz.

2) Kolu 15-30 kere hareketlendir-
erek lastikli motoru galistiriniz.
3) R - geri. N — bosta calisma.

D —ileri gibi hareket modlari
seginiz.

4) Serbest birakiniz. Mekanizma
calismaya baslayacaktir.
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Mechanical Models

UKR

3aBegeHHA mogeni:

1) 3abnokyitte cuctemy
CTOMOPHMM BaxKenem

2) 3aBeaiTb rymomotop,
3ailcHMBWK 15-30 pyxis
BarKenem.

3) Bubepitb perkum pyxy: R — pyx
Ha3ag, N — xonoctuii xia, D — pyx
ynepea.

4) Posbnokyite. MexaHizm
NOYHE NpaLoBaTH.

RUS

3asog mogenu:

1) 3abnokupyiite cuctemy
CTONOPHbIM Pbl4arom

2) 3aBeauTe pe3uHOMOTOP,
npou3sean 15-30 gsukeHMi
pbl4arom.

3) BbibepuTe pexum OBUKEHUA:
R — pBmxeHne Hazaa. N —
X0ONnocToi xo4. D — aBMKeHue
snepes.

4) Pazbnokupyite. MexaHnsm
HayHeT paboTaTtb.

DEU

Inbetriebsetzung des Modells:
1. Sperren Sie das System mit
dem Sperrmechanismus.

2. Spannen Sie den Gummimo-
tor mittels 15-30 Hebelbewe-
gungen.

3. Wahlen Sie den Betriebsmo-
dus: R — Riickwarts. N — Leerlauf.
D — Vorwarts.

4. Sperre rausnehmen. Mecha-
nismus lduft an.
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FRA

Faire marcher le remontoir du
modele:

1) Bloquez le systéme avec le
levier de verrouillage.

2) Mettez en marche le moteur
en caoutchouc en procédant a
15-30 mouvements par le levier.
3) Sélectionnez le mode de
mouvement : R— mouvement
vers l'arriére. N — marche a vide.
D — mouvement vers |'avant.

4) Débloquez. Le mécanisme se
met en marche.

POL

Nakrecenie modelu:

1) Zablokuj system dzwignig
blokujaca.

2) Uruchom silnik gumowy,
dokonujac 15-30 ruchéw bieg-
iem.

3) Wybierz tryb ruchu: R—ruch
w tyt, N — jatowy ruch, D — ruch
naprzéd.

4) Odblokowaé. Mechanizm
zacznie dziatac.

SPA

Puesta en marcha del modelo:
1) Bloquear el sistema con la
palanca de retencién.

2) Pener en marcha el motor en
goma haciendo 15-30 movimien-
tos de la palanca.

3) Elija el modo de movimiento:
R - retroceso. N -ralenti. D -
avance.

4) Desbloguear. El mecanismo
comienza a trabajar.

ITA

Caricamento del modello:

1) Bloccare il sistema con la leva
d’arresto.

2) Caricare il motore a elastico,
facendo 15-30 movimenti con
la leva.

3) Scegliere la modalita di fun-
zionamento: R — retromarcia, N
—folle, D — avanti.

4) Sbloccare. Il meccanismo
comincera a funzionare.
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Pendulum tuning:

Set the throttle control lever vertical-
ly. Wind up the rubber band motor.
Select idle mode (N). Lower the throt-
tle control lever smoothly.

When the mechanism starts operating
and the pendulum starts to swing,

fix the pendulum in place with a
toothpick. See figure 5. Then set the
throttle control lever vertically.

By moving the toothpick in the slots
(figure 5), choose the optimum
pendulum position in which the mo-
tor would not be jammed or acceler-
ate too fast.

ITA

Regolazione del pendolo:

Impostare la leva dell’acceleratore in
senso verticale. Caricare il motore a
elastico. Selezionare la modalita folle
(N). Abbassare delicatamente la leva
dell’acceleratore.

Nel momento in cui il meccanismo
comincia a funzionare e il pendolo
inizia ad oscillare, fissate questa
posizione del pendolo con uno
stuzzicadenti. Vedi la figura 5. Quindi
impostare la leva dell’acceleratore in
senso verticale.

Muovendo lo stuzzicadenti nel foro
(Fig. 5) si puo individuare la posizione
ottimale del pendolo, in cui il motore
non viene bloccato e, allo stesso tem-
po, non accelera troppo rapidamente.

UKR

PerynioBaHHA MaATHUKa:

BcTaHOBITbL Baxinb Apocens
BEpPTUKaNbHO. 3aBeAiTb FYMOMOTOP.
BubepiTtb pexum xonoctoro xoay (N).
MnaBHO onycKaiTe Baxinb Apocens.
Y MOMEHT, KONW MeXaHi3m 3anpautoe
i MaATHUK NOYHE KONMBATUCA,
3adikcyWTe Lie NOMOKEHHA MAATHUKA
3ybouncTrolo. [AMBITECA MaNKOHOK 5.
Micna uboro BCTAaHOBITL BaXiNb
Apocena BepTUKaNbHO.
MepecTaBnsaoun 3y6OYUCTRY ¥
oTBopax (man. 5), moxHa nigibpatu
ONTMMaNbHe MONOXKEHHA MaATHUKa,
NpWY AKOMY ABUIYH HE 3aKNMHIOE, ane
B TOW e Yac ABWIYH HE PO3raHAETbCA
HaATO WBUAKO.

TUR

Sarkag ayarlanmasi:

Drosel kolunu dikey yerlestiriniz. Las-
tikli motoru galistiriniz. Bosta galisma
(N) modunu seginiz. Diizglince yavas
yavas drosel kolunu indiriniz.
Mekanizma calismaya baslayip sarkag
sallanmaya basladigi anda sarkacin bu
konumunu kiirdan ile sabitlestiriniz. 5
Resme bakniz.

Bundan sonra drosel kolunu dikey
yerlestiriniz.

Sarkacin optimum konumu, kiirdanin
deliklerdeki yerini degistirince belir-
lenebilir

(5. Resim). Motorun teklenmedigi ve
ayni zamanda c¢ok fazla hiz almadigi
optimum pozisyonu belirlenecektir.

DEU

Einregulieren des Pendels:

Den Drosselhebel senkrecht einstel-
len.

Gummimotor spannen. Wahlen Sie
den Leerlauf (N). Lassen sie den
Drosselhehel langsam nach unten

los. Wenn der Mechanismus anlauft
und die Pendel beginnt sich anzus-
chaukeln, fixieren Sie die Lage des
Pendels mit dem Zahnstocher.

Siehe Zeichnung 5.

Danach den Drosselhebel senkrecht
einstellen. Durch Umstellen des Zahn-
stochers in den Offnungen kann man
die optimale Lage des Pendels wihlen
bei der, der Motor nicht blockiert und
gleichzeitig nicht zu schnell dreht.

RUS

PerynMpoBKa MasaTHUKa:
YcraHoBuTE pblvar gpoccens
BEPTUKaNbHO. 3aBeauTe
pesvHomoTOp. Boibepute pexum
xonocToro xoga (N). MnasHo
OnyCKaWTe pblyar apoccens.

B MOMEHT, KOrZa MexaHu3m
3apaboTaeT, U MAaATHUK HaYHeT
konebaHue, 3adUKCHpyiTe 3TO
NONOMKEHWE MAATHMKA 3yOOUMCTKON.
CmoTpuTe pucyHoK 5. Mocne aToro
YCTAaHOBMTE pblyar ApOccena
BepTUKaNbHO. Nepectasnas
3yBOYMCTKY B oTBEPCTUAX (PUC. 5 )
MOXHO nogobpaTb ONTUMansHoe
NONOKEHWUE MAATHUKA, NPU KOTOPOM
OBUraTenb He 3aK/JMHUBAET, HO

B TOXE BPEMA WU HE Pa3roHAETCA
CNVLIKOM BbICTPO.

FRA

Réglage du pendule:

Mettez le levier de I'étrangleur en po-
sition verticale. Remontez le moteur
en caoutchouc. Sélectionner le mode
de marche a vide (N). Relacher douce-
ment le levier de I'étranglement.

Au moment ol le mécanisme se met
en marche, et le pendule commence a
osciller, arrétez la position du pendule
avec un cure-dents. Voir la figure 5.
Apres cela, mettez le levier d’étran-
gleur en position verticale.

En permutant le cure-dents dans les
orifices (figure 5 ), il est possible de
sélectionner la meilleure position du
pendule afin que le meilleure position
du pendule afin que le moteur ne
coince pas et, en méme temps, qu’il
n‘accélere pas trop vite.
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POL

Regulacja wahadta:

Ustal dzwignie , przepustnicy” w pozy-
cji pionowej. Uruchom silnik gumowy
. Wybierz tryb jatowego ruchu (N).
Delikatnie obnizaj diwignie przepus-
tnicy.

W momencie, kiedy mechanizm
uruchomi sie, a wahadto zacznie
wahac sie, utrwal te pozycje wahadta
wykataczkg. Zob. rys 5.

Nastepnie ustal dZzwignie przepustnicy
W pozycji pionowe;j.

Zmieniajac pozycji wykataczki w
otworach (rys. 5), mozna dobraé op-
tymalna pozycje wahadta, kiedy silnik
nie blokuje sie, ale w tym samym cza-
sie, silnik nie przyspiesza zbyt szybko.
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SPA

Ajuste del péndulo:

Coloque la palanca del acelerador en
posicion vertical. Ponga en marchaq
el motor en goma. Elija el ralenti

(N). Baje despacio la palanca del
acelerador. En el momento cuando el
mecanismo compiece a funcionar y el
péndulo a oscilar, fije la posicién del
péndulo con un palillo.

Vea la figura 5.

A continuacion, coloque la palanca
del acelerador en posicion vertical.
Transponiendo el palillo en los
agujeros (Fig. 4) puede encontrar la
posicién éptima del péndulo, en la
que el motor no se atasque, pero al
mismo tiempo el motor no acelere
demasiado rapido.
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FRA

ENG UKR DEU
Press the gas pedal to speed up the Meganb rasy go3Bonse Mit dem Gaspedal ldsst sich die Mo- La pédale de 'accélérateur permet
motor in idle mode. npuckoptosat poboTy ABUIyHa B tordrehzahl im Leerlauf erhéhen. d’accélérer le fonctionnement du
PeXMUMi X0NoCToro xoay. moteur en mode de marche a vide.
POL SPA ITA TUR
Pedat gazu pozwala przyspieszy¢ El pedal del acelerador le permite l'acceleratore a pedale consente Gaz pedali, bosta ¢alisma modunda-
acelerar el motor al ralenti. di accelerare il funzionamento del ki motorun hizlanmasina yardimci
motore nel funzionamento in folle.  olmaktadir.

silnik na biegu jatowym.
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paboty ABuratens B peskume
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ENG
- The way to fix the steering
wheel in place.
- The way to improve the
wheels grip.

POL
- Sposdb mocowania kiero-
whicy.
- Sposdb na poprawe przy-
czepnosci z nawierzchnig.

RUS

- Cnocob 3admKcMposaTb
pyAnb.

- Cnocob ynyuwmTs
cuenneHue Konec ¢
MOBEPXHOCTbIO.

UKR

- Cnocib 3adikcyeatm Kepmo.

- Cnocib nokpawmTm
34enneHHA Konic i3
NOBEPXHEID.

SPA
- Modo de fijar |a rueda.

- Formas de mejorar la trac-
cidn con la superficie.

KOR
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DEU
- Eine Moglichkeit das Lenk-
rad zu fixieren.
- Verbesserung der
Radhaftung mit der Ober-
flache.

ITA
- Modo di fissaggio della
ruota sterzante.
- Modo per migliorare
I'aderenza delle ruote alla
uperficie.

CHI
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FRA

- Procédé de blocage du
gouvernail.
- Procédé de I'améliorer de
I'adhérance des roues sur la
surface.

TUR

- Direksiyon sabitlestirme
yontemi.

- Tekerleklerin yiizeyle daha
iyi yapisma yontemi.
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ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR Jakyemo, Wwo Bu npoiwaun uei wasx 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass Sie diesen Weg mit uns gegangen sind. FRA Merci denous avoir accompagnés
tout au long de ces étapes. POL Dzigkujemy, ze razem z nami pokonates te droge! SPA Gracias por haber recorrido el camino con nosotros.ITA Grazie per aver fatto questo percorso con noi. TUR Bizimle bu yolu ugea rsmodels.com
gectiginiz icin tesekkiir ederiz. RUS Cnacu6o, 4To Bel npowwawM aToT NyTb ¢ Hamu. KOR UGEARSS IS FAAM A AELICH cHI it S 55 BMERRETRE.



